
KRATKA NAVODILA za
INVT frekvenčni pretvornik GD200 serije

Varnostni ukrepi 
Prosimo, preberite ta priročnik natančno pred vgradnjo, delovanjem, 
vzdrževanjem ali  pregledom.
Previdnostni ukrepi v zvezi z varno uporabo so razdeljeni v “OPOZORILO” in
“POZOR”.

Opozarja na potencialne nevarnosti, ki lahko, 
če se jim ne izognete povzroči telesne 
poškodbe ali celo smrt 

Opozarja na potencialne nevarnosti, ki lahko,
če se jim ne izognete povzroči blage do 
zmerne telesne poškodbe ali škodo na 
opremi. Opozori tudi na nevarna dejanja. 

V nekaterih primerih lahko vseeno pride do hude nesreče, vsebina le te pa je
opisana v pojasnilu. Zato prosim upoštevajte te pomembne varnostne 
ukrepe v vseh primerih. 

Opozorilni znaki so prikazani na prednji strani pretvornikov.
Prosimo upoštevajte navodila pri uporabi frekvenčnih pretvornikov.

OPOZORILO

●Lahko povzroči škodo ali električni udar.
●Prosimo, sledite navodilom v priročniku pred namestitvijo ali 
delovanjem.
●Odklopite vse napajalne linije, preden odprete pokrov enote počakajte 
vsaj 5 minut do izpraznjena kondenzatorjev.  
●Uporabite pravilne tehnike ozemljitve.
●Nikoli ne priključite izmeničnega toka v izhodni priključek UVW.

1. Splošno
1.1 Splošne tehnike specifikacije
● Vhod in Izhod
 Vhodna napetost:      380 ±15%
 Vhodni frekvenčni vzpon:   47~63Hz 
  Izhodna napetost:     0~nazivna napetost
 Izhodni frekvenčni vzpon:  0~400Hz

Zaščitite se pred napetostjo dotika, prenapetostjo, pod napetostjo, 
previsoko temperaturo, izgubi faze ali preobremenitvijo itd.
1.2 Opis ploščic z imenom   

 Slika 1.1 Imenska tablica pretvornika

1.4 Opis glavnih sestavnih delov

Slika 1.2 Deli pretvornika
Št Opis

1 Priključek za priključitev tipkovnice

2 Zaščitni pokrov notranjega elektronskega sklopa

3 Upravljavska tipkovnica

4 Hladilni ventilator

5 Tablica z tehničnimi podatki

6 Stranski pokrov pretvornika

7 Krmilne priključne sponke

8 Močnostne priključne sponke

9 Uvodnice za glavni tokokrog

10 Etiketa z nazivom pretvornika

2. Pregled vsebine

POZOR
●Ne nameščajte ali uporabljajte pretvornika, ki je poškodovan ali ima 

okvarjene dele, sicer lahko pride do telesnih poškodb . 

Po od pakiranju frekvenčnega pretvornika preverite naslednje:

1. Preverite, da ni nobenih prask ali drugačnih poškodb zaradi prevoza.

2. Preverite, da je navodilo za uporabo priloženo v embalaži.
3. Preglejte ploščico z imenom in preverite ali je pravilno naročen izdelek.
4. Preverite da je vsebina paketa identična naročeni.
Prosimo, da se obrnete na lokalnega zastopnika, če pride do poškodbe pretvornika ali 
opcijskih delov.

4. Ožičenje

OPOZORILO
 Samo usposobljene osebe lahko rokujejo z pretvorniki.
 Nikoli se ne dotikajte ne izoliranih kablov  med delovanjem.
 Tudi med zaustavitvijo pogona je nevarna napetost prisotna na napajalnih sponkah, DC 
sponkah  in sponkah motorja. Počakajte 10 minut, po izključitvi pretvornika, da se napajalni 
modul popolnoma izprazni.
 Ozemljite ozemljitvene priključke na pretvornik, z ustreznimi tehnikami. Ozemljitvena 
upornost  mora biti nižja od  10Ω. V nasprotnem primeru obstaja nevarnost električnega udara
in požara.
 Ne priključite dovodnih faz napajanja na izhodne sponke (U, V, W), sicer lahko pride do 
poškodb na pretvorniku.
 Prosimo, da zagotovite ustrezno žično povezavo med  pretvornikom in motorjem. 
Dovodne žice so povezana s sponkami R, S, T. Žica motorja so povezane z U, V  in W. 
 Nikoli ne ožičite ali se ukvarjajte drugimi aktivnostmi na pretvorniku z mokrimi rokami. V 
nasprotnem primeru obstaja nevarnost električnega udara.

POZOR
 Preverite, da je nazivna napetost motorja enaka napetosti AC napajanja.
 Napajalni kabli in motorne žice morajo biti trajno pritrjeni in povezani.

4.1 Standardna priključitev

Slika 4.1 Standardna priključitev

4.1.1 Električna napeljava na vhodni strani glavnega vezja
Potrebno je povezati odklopnik, ki je združljiv z zmogljivostjo pretvornika med 3 faznim
dovodom  napajanja in  napajalnimi sponkami (R, S in T). Priporočena moč stikala je 1,5
~ 2-krat na nazivni tok pretvornika.

4.2 Priključne sponke

4.2.1 Močnostne priključne sponke 

Slika 4.2 Priključne sponke
Funkcijska tabela močnostnih sponk:

Sponke Funkcijski opis

R,S in T 3 fazne napajalne sponke
(+) in (-) Priključne sponke zunanje zaviralne enote
(+) in PB Priključne sponke zaviralnega upora
P1 in (+) Priključne sponke DC dušilke

(-) Sponka – pola DC napajalnika
U, V in W 3 fazne AC izhodne sponke

 PE Ozemljitvena sponka
4.2.2 Krmilne priključne sponke:

Slika 4.3 Vezalna shema krmilnih sponk

OPOZORILO

     POZOR



4.3 Tipični vezalni načrt:

Slika 4.4 Krmilni vezalni načrt
4.3.1 Opozorila
 Uporabite oklopljen ali Dvožilni kabel za povezavo nadzornih terminalov.
 Priključite ozemljitveno sponko (PE) z ozemljitvijo.
 Kabel priključen na kontrolni terminal bi moral biti stran od močnostnega 

vezja prav tako napajalni kabel, kabel motorja, dušilka in kontaktor priključnega 
kabla). vzporednemu ožičenju se je treba izogniti najmanj 20 centimetrov. 
Predlagano je, da se uporablja pravokotno ožičenje, da preprečite okvare zaradi 
zunanjih motenj.

4.3.2 Krmilne sponke
Terminal

No.
funkcija

S1~S8
HDI

Optično ločen digitalni vhod z 24 V in COM.
Vhodna napetost: 9 ~ 30V
Vhodna impedanca: 3.3kΩ

PW Skupni priključek digitalnih vhodov

+24V
Lokalno napajanje 24 V.
Največji izhodni tok: 150mA

AI1
 Analogni vhod: 0 ~ 10V
Vhodna impedanca: 10kΩ

AI2
1: Vhodno območje:
    AI2:  0 ~ 10V / 0 ~ 20mA, preklopi ju J3.
    AI3: -10V ~+10V
2: Vhodna impedanca: 20kΩ (napetostni vhod) / 500Ω (vhodni tok).AI3

GND
Skupni terminal analognega signala in 10 V.
(GND je izolirana s COM). 

+10V 10 V napajalnik, izhodni tok: 0 ~ 10mA. 
COM Skupni priključek  24 V  napetostnega vira

AO1 AO2
Analogni tokovni ali napetostni izhod. Preklop z  J1, J2.
Izhodno območje: 0 ~ 10V / 0 ~ 20mA.

HDO, Y Hitri in digitalni izhod max 200mA /30V

RO1A-B-C 
Relejni izhod: RO1C - skupna, RO1B - NC, RO1A-NO.
Zmogljivost kontakta: AC 250V/3A, DC 30V/1A.

RO2A-B-C
Relejni izhod: RO2C - skupna, RO2B - NC, RO2A-NO.
Zmogljivost kontakta: AC 250V/3A, DC 30V/1A.

485+  485-
485 komunikacijski vmesnik.
Prosimo, uporabite prepleteno parico ali opleten kabel.

4.3.3 shema priključitve NPN in PNP vezave vhodnih signalov

Slika 4.5 Krmilni NPN vezalni načrt    

           Slika 4.5 Krmilni PNP vezalni načrt    
Vrednost zunanjega potenciometra mora biti nad 3K in moč vsaj 1/4W. Priporočena 
upornost je med 5 ~ 10kΩ.

5. Delovanje

5.1 Opis tipkovnice
5.1.1 Shematični diagram tipkovnice

Slika 5.1Izgled tipkovnice
5.1.2 Opis ključnih funkcij

 gumb Ime Opis funkcije

PRG
ESC

Program/
Izhod

Vstopite ali izstopite iz prve ravni menija.

DATA
ENT

Tipka za
potrditev

Postopno izberete meni in potrdite parametre.

Digitalna
nastavitev

Povečevanje vrednosti podatka ali funkcijske kode.

Digitalna
nastavitev

Zmanjševanja vrednosti podatka ali funkcijske kode.

>>

SHIFT Tipka shift
Med nastavitvijo parametrov, pritisnite gumb, da 
izberete bit za nastavitev. V drugih načinih, ciklično 
prikazuje parametre.

RUN Tipka Start Zažene frekvenčni pretvornik.

STOP

RST

Tipka stop
Reset

napake

V  delovnem stanju,  se uporablja za zaustavitev 
frekvenčnega pretvornika.  Glej tudi P7.04.
Med napako, se uporablja za reset pretvornika brez 
kakršnih koli omejitev.

QUICK

JOG

Tipka za
bližnjico

Funkcijo Določi  P7.03:
0:  Vhod ali izhod iz prve ravni meni.
1: menjava smeri vrtenja.
2: JOG Smer je določena z P0.13.
3: Briše več/ manj nastavitev. 

RUN

＋
STOP

RST

Kombinacijsk
a tipka

S pritiskom na RUN in STOP / RST hkrati lahko 
dosežete prosti iztek pretvornika.

5.1.3 Opis signalnih svetilk

5.1.3.1 Opis funkcij indikacije  
Ime indikatorja Stanje indikacije

RUN/TUNE
Ne sveti: mirovanje
Utripa: parameter samodejno nastavljanje
Sveti: delovanje

FWD/REV
Ne sveti: delovanje naprej
sveti: delovanje nazaj

LOCAL/REMOT
Ne sveti: nadzor delovanja preko tipkovnice
Utripanje: nadzor delovanja preko sponk
sveti:  nadzor delovanja preko komunikacije

TRIP
Ugasne: normalno stanje delovanja
Utripanje: opozarja pred preobremenitvijo

5.1.3.2 Opis enot indikatorja

Simbol Opis
Hz Enota frekvenca

A Enota tok

V Enota napetost

RPM Enota število vrtljajev

% odstotek

5.1.3.3 Digitalni zaslon
5-mestni LED, ki lahko prikaže vse vrste podatkov o spremljanju in alarmne kode,
kot so nastavljene frekvence, izhodna frekvenca in tako naprej.

Obstajajo tri ravni menija:
 Skupna funkcijska koda (prvi razred);
 Funkcijska koda (drugi razred);
 Kodna vrednost funkcije (tretji razred).
Opombe:
Pritisnite obe tipki PRG / ESC in DATA / ENT za vrnitev Iz tretjega v drugi razred 
menija. Razlika je: s pritiskom na DATA / ENT bo  shranil  vnesene parametre v 
nadzorno ploščo, nato pa se vrnete v drugi razred menija s prehodom na naslednjo 
oznako funkcija samodejno, ko pritisnete PRG / ESC se bo neposredno vrnil v drugi 
razred menija ne da bi shranili parametre, da ohrani trenutne nastavitve.

Slika 5.2 Diagram nastavitev parametra.
V skladu s 3. razredom menija, če parameter nima mesta z utripanjem, to pomeni, da 
funkcije kode ni mogoče spreminjati. Razlogi za to so lahko:
 Prikaz ni parameter, ki bi ga bilo mogoče spremeniti, kot so dejanske vrednosti 
delovanja, zgodovina in tako naprej;
 Te funkcije kode ni mogoče spremeniti v delujočem stanju, vendar je spremenljiva 
v stanju mirovanja

6. Opis funkcij

Prvi stolpec "koda":  koda funkcionalne skupine parametrov;
Drugi stolpec "Ime funkcije": ime funkcijskih parametrov;
Tretji stolpec"Opis parametrov": Podroben prikaz funkcijskih parametrov
Četrti stolpec "tovarniška nastavitev": Tovarniško nastavljena vrednost 
funkcije parametra; (X X)



Peti  stolpec "Sprem.": Oznaka pod katerimi pogoji  se parameter lahko 
spremeni.
 “○”: pomeni določeno vrednost parametra se lahko spremeni v mirovanju ali 
med obratovanjem;
“”: pomeni, da določeno vrednost parametra ni mogoče spremeniti med 
delovanjem;
“●”: pomeni vrednost parametra je realna vrednost detekcije, ki je ni mogoče
spreminjati.

Šesti stolpec "UN": V ta stolpec vpišite svoje uporabniške nastavitve za 
kasnejšo rabo.

Lista parametrov:
Koda Ime funkcije Opis parametrov

Tov.
Nast.

Spr. UN

P0: Osnovne funkcije

P0.00
Način regulacije

hitrosti

0:Vektorska regulacija 0
1:Vektorska regulacija 1
2:V/F regulacija 

0 

P0.01
Način podajanja start

signala

0: RUN tipka (LED ugasne)
1: Digitalni vhod(LED tripa)
2: Komunikacija (LED sveti)

0 ○

P0.02 0 ○

P0.03 Maks. frekvenca 10.00~600.00Hz 50.00Hz 

P0.04
Zgornja limita

frekvence
P0.06~ P0.04 50.00Hz 

P0.05
Spodnja limita

frekvence
0.00 Hz ~ P0.05 0.00Hz 

P0.06
A način podajanja

frekvence

0:  Tipkovnica
1: AI1 Potenciometer na OP
2. AI2 0~ 10V/4-20mA
3: AI3 -10~ +10V
4: HDI pulzni vhod 0~50kHz
5. PLC program
6. Prednast. frekvenca
7: PID 
8:  MODBUS

0 ○

P0.07
B način podajanja

frekvence

0:  Tipkovnica
1: AI1 Potenciometer na OP
2. AI2 0~ 10V/4-20mA
3: AI3 -10~ +10V
4: HDI pulzni vhod 0~50kHz
5. PLC program
6. Prednast. frekvenca
7: PID 
8:  MODBUS

1 ○

P0,09
Komb. Podajanja

frekvence 

0: A način podajanja
1: B način podajanja
2: A+B način podajanja
3: A-B način podajanja
4: Večji od A ali B
5: Manjši od A ali B

0 ○

P0.11 Prvi čas pospeševanja 0.1~3600.0s X ○

P0.12 Prvi čas zaviranja 0.1~3600.0s X ○

P0.13 Izbor smeri vrtenja
0: Naprej
1: Nazaj
2: Preprečevanje nazaj

0 

P00.14 Nosilna frekvenca 1.0~15.0kHz X ○

P00.15
Iskanje parametrov

motorja

0: Izklopljen
1: med vrtenjem
2: Stoječ

0 

P00.16 AVR funkcija
0:  Izključena
1: Vključena ves čas
2:  Izključena med zaviranjem

1 ○

P00.17 Tip motorja
0: G konstantni moment 
1: P variabilni moment (VF) 0 

P00.18 Tovarniške nastavitve
0: ni funkcije
1: Obnova tov. nastavitev
2: Brisanje zgodovine napak

0 

P1: Start  Stop Kontrola 

P01.00 Način zagona
0: Direktno
1: DC zaviranje in start
2: Start po zaznavanju obratov 

0 

P01.01 Startna frekvenca 0.00~10.00Hz 0.50Hz ○

P01.02
Zadrževanje startne

frekvence
0.0~50.0s 0.0s ○

P01.03
Tok DC zavore pred

startom
0.0~150.0% 0.0% ○

P01.04
Čas DC zavore pred

startom
0.0~50.0s 0.0s ○

P01.08 Način stop
0: zaviranje do stop
1: prosti iztek

0 ○

P01.09
Začetna frekvenca DC

zavore
0.00~P0.04 0.00Hz ○

P01.10 Pavza pred DC zavoro 0.0~50.0s 0.0s ○

P01.11 Tok DC zavore 0.0~150.0% 0.0% ○

P01.12 Čas DC zavore 0.0~50.0s 0.0s ○

P01.13 Pavza med FWD/REV 0.0~3600.0s 0.0s ○

P01.18
RUN ob vklopu

napetosti
0: ni dovoljen
1: Dovoljen

0 ○

P02: Motor
P02.01 Nazivna moč motorja 0,4~900,0kW X 
P02,02 Nazivna frekvenca 0,01~P0.04 50.00Hz 
P02.03 Nazivni obrati motorja 0~36000o/min X 

P02.04
Nazivna napetost

motorja
0~2000V X 

P02.05 Nazivni tok motorja 0~2000.0A X 

P02.26 Izbira  tokovne zaščita

0: Brez
1: Z kompenzacijo nizkih vrtljajev 
(vektor)
2: Brez kompenzacije (VF)

2 

Koda Ime funkcije Opis parametrov
Tov.
Nast.

Spr. UN

P02.27
koeficient  pre tokovne

zaščite

20~120%
 pri 116% pre. napaka čez 1uro
pri 200% napaka čez 1 minuto

100% ○

P04: V/F regulacija

P04.00 Izbor V/F krivulje 

0: Linearna
1: večtočkovna krivulja
2: za 1.3 znižan moment
3: za 1.7 znižan moment
4: za 2.0 znižan moment
5: nastavitev z analognim vhodom. 
Nastavljeno z parametromP4.27

0 

P04.01 Ojačanje momenta
0.0%: (avtomatsko)
 0.1%~30.0%

0.0% ○

P04.02
Izklop ojačanja

momenta
0.0%~50.0% (nazivna frekvenca 
motorja)

20.0% 

P04.03 1. frekvenca

Uporabniška tri stopenjska VF krivulja.
Pozor!
Napačne nastavitve lahko povzročijo 
tokovno preobremenitev

0.00Hz ○

P04.04 1.napetost 0.0% ○

P04.05 2. frekvenca 0.00Hz ○

P04.06 2.napetost 0.0% ○

P04.07 3. frekvenca 0.00Hz ○

P04.08 3.napetost 0.0% ○

P04.26 Varčni način
0:  Izključeno
1:  Vključeno

0 

P04.27 Izbira kanala Glej: P0.06, P0.07 0 ○
P05: Vhodne sponke

P05.00 HDI
0: Pulzni vhod
1: Digitalni vhod

0 

P05.01 Funkcija sponke S1
0: Nepravilno
1: Naprej
2: Nazaj
3: 3-žična kontrola
4: JOG naprej
5: JOG nazaj
6: Prosti iztek
7: Briše napako
8: Prekinjena operacija
9: Zunanja napaka
10: Frekvenca VEČ
11: Frekvenca MANJ
12: Briše VEČ/MANJ
13: Preklop med A in B
14: Preklop med A in komb.
15: Preklop med B in komb.
16: Pred nastavljena 1
17: Pred nastavljena 2
18: Pred nastavljena 3
19: Pred nastavljena 4
20: Pred nastavljena pavza
21: 1 Izbira pospeševanja
 zaviranja
22: 2 Izbira pospeševanja
 zaviranja 
23: PLC stop/reset
24: PLC pavza
25: Pavza PID
26: Pavza prečkanja frek.
27: Prečkanje onemogočeno
28: Brisanje števca
29: Onemogočena regulacija momenta
30: Prepoved ACC/DEC
31: Vhod števca
32: Briše razdaljo
34. DC zaviranje
35-63: Rezervirano

1 

P05.02 Funkcija sponke S2 4 

P05.03 Funkcija sponke S3 7 

P05.04 Funkcija sponke S4 0 

P05.05 Funkcija sponke S5 0 

P05.06 Funkcija sponke S6 0 

P05.07 Funkcija sponke S7 0 

P05.08 Funkcija sponke S8 0 

P05.09 Funkcija sponke HDI 0 

P05.10
NO/NC vhodnih

signalov

Bit:       0  1   2   3    4   5
Vhod: S1S2 S3 S4 S5 S6 
Bit:       5   6    7
Vhod: S7 S8 HDI
nastavitev: 0x000 ~ 0x1FF

0x000 ○

P05.11  Preklopni Filter 0.000~1.000s 0.010s ○

P5.13
Način kontrole

NAPREJ/ NAZAJ

0: dvožično 1
1: dvožično 2
2: tri žično 1
3: tri žično 2

0 

P05.14 do
P05.31

Zakasnitev vklopa /
izklopa

P05.14 zakasnitev vklopa S1
P05.15 zakasnitev izklopa Si
….
območje 0.000~50.000s

0.000s
0.000s

….
○

P05.32 AI1 spodnja meja 0.00V~10.00V 0.00V ○

P05.33 AI1 začetek -100.0%~100.0% 0.0% ○

P05.34 AI1 zgornja meja 0.00V~10.00V 10.00V ○

P05.35 AI1 konec -100.0%~100.0% 100.0% ○

P05.36 AI1 filter 0.00s~10.00s 0.10s ○
P05.37 do

P05.41
AI2 karakteristika Isto kot P05.32 do P05.36 za A1 ○

P05.42 do
P05.48

AI3 karakteristika Isto kot P05.32 do P05.36 za A1 

P05.49 HDI funkcija
0: Frekvenčni vhod
1: Hitro števni vhod
2: PWM vhod

0 ○

P05.50
do

P05.54

HDI karakteristika
Isto kot P05.32 do P05.36 za A1.
 Območje 0.00 do 50.00kHz ○

P06: Izhodne sponke

P06.00
Izbor funkcije HDO

izhod
0: Glej P06.27~P06.31
1: Glej P06.02

0 

P06.00 zbor funkcije za Y 0: Ni izhoda
1: Delovanje
2: Delovanje naprej
3: Delovanje nazaj

0 ○



Koda Ime funkcije Opis parametrov
Tov.
Nast.

Spr. UN

4: Delovanje JOG
5: Napaka
6: FDT1 dosežen(P08.32, P08.33)
7: FDT2 dosežen(P08.34, P08.35)
8: dosežena frekvenca
9: Delovanje pri hitrosti 0Hz
10: Dosežen zgornji limit
11: Dosežen spodnji limit
12:Pripravljen za obratovanje
13: Pred magnetenje
14:Pred alarm preobremenitve
15: Pred alarm pod obremenitve
21: Dosežena razdalja
24~30: rezervirano

zbor funkcije za  HDO 0 ○

bor funkcije za RO1 1 ○

P06.01 Izbor funkcije  za RO2 5 ○

P06.05
NO/NC izhodnih

relejev

Bit:     0      1        2       3 
Vhod: Y  HDO  RO0  RO1  
nastavitev: 0x00 ~ 0x0F

0x00 ○

P06.14 Izbor funkcije za AO1

0: Izhodna frekvenca
1: Želena frekvenca
3: Obrati motorja
4: Izhodni tok
6: Izhodna napetost
7: Izhodna moč
9: Izhodni moment
10: AI1 napetost
11: AI2 napetost/tok
12: AI3 napetost
24~30: rezervirano

0 ○

P06.15 Izbor funkcije za AO2 0 ○

P06.16 Izbor funkcije za HDO 0 ○

P06.17 AO1 Spodnja meja 0.0%~100.0% 0.0% ○

P06.18 AO1 začetek 0.00V ~10.00V 0.00V ○

P06.19 AO1 Zgornja meja 0.0%~100.0% 100.0% ○
P06.20 AO1 konec 0.00V ~10.00V 10.00V ○
P06.21 AO1 filter 0.000s~10.000s 0s ○
P06.22

do P06.26
Karakteristika AO2 Isto kot P06.17~P06.21 ○

P07: Upravljanje

P07.00 do
P07.56

Nastavitve tipk in
prikazov

Uporabniške nastavitve tipk in prikazov
na displeju v različnih režimih

delovanja.
Glej originalna navodila.

P8: Dodatne funkcije

P08.00 Hitrost pospeševanja 2

Območje 0.1~3600.0s

X ○
P08.01 Hitrost zaviranja 2 X ○
P08.02 Hitrost pospeševanja 3 X ○
P08.03 Hitrost zaviranja 3 X ○
P08.04 Hitrost pospeševanja 4 X ○
P08.05 Hitrost zaviranja 4 X ○
P08.06 Jog Frekvenca 0.00~P0.04 5.00Hz ○
P08.07 Jog pospeševanje 0.1~3600.0s X ○
P08.08 Jog zaviranje 0.1~3600.0s X ○

P08.16
Napetostni prag

zavore

115.0~140.0%
(380V:130%)
(220V:120%)

X ○

P08.17 Koeficient hitrosti 0.1~999.9% 100.0% ○

P9: PID Nastavitve

P09.00
PID izvor želene

vrednosti

0: Tipkovnica
1: AI1
2: AI2
3: AI3
4: HDI
5: Pred nastavitve
6: Komunikacija
7-9: Rezervirano 

0 ○

P09.01  PID pred nastavitev -100.0%~100.0% 0.0% ○

P09.02
PID izvor dejanske

vrednosti

0: AI1 
1: AI2 
2: AI3
3: HDI
4: MODBUS Komunikacija

0 ○

P09.03
PID Izhodna
karakteristika

0: Pozitivna
1: Negativna 0 ○

P09.04 P parameter (Kp) 0.00~100.00 1.00 ○

P09.05 I parameter (Ti) 0.01~10.00s 0.10s ○

P09.06 D parameter (Td) 0.00~10.00s 0.00s ○

P09.07 osveževanje (T) 0.01~100.00s 0.10s ○
P09.08 Omejitev korekcije 0.0~100.0% 0.0% ○

P09.11
Vrednost izgube

senzorja
0.0~100.0% 0.0% ○

P09.12 Čas izgube senzorja 0.0~3600.0s 1.0s ○
P10: Pred nastavljene hitrosti

P10.00 PLC 0-3 0 ○

P10.01 PLC izbira spomin1
0. Brez spomin ob izklopu
1. Z spominom ob izklopu

0 ○

P10.02 Hitrost 0 -100.0~100.0% 0.0% ○

P10.03 Čas hitr.0 0.0s~6553.5s 0.0s ○
P10.04 do

P10.33
Hitrost 1..15

čas hitrosti1..15
-100.0~100.0%
0.0s~6553.5s

0.0%
0.0s ○

P11: Zaščitne funkcije

P11.00
Zaščita pred izpadom

faze

0x00~0x11
Bit 0: kontrola napajanja
Bit 1: kontrola izhoda

11 ○

P11.01 Vklop regeneracije
0: Izključena
1: Vključena

0

P11.05 Tokovna limita
Omejitev frekvence glede na 
obremenitev motorja

1

Koda Ime funkcije Opis parametrov
Tov.
Nast.

Spr. UN

0: Izključena
1: Vključena

P11.06 Tok tokovne limite X

P17: Monitoring
P17.00 do

P17.39
Izbira prikaza

posameznih vrednosti
Pregled vrednosti kot so: napetost, tok, 
frekvenca, moment, moč...

7. Odpravljanje napak

7.1 Motnje in odpravljanje napak
Med delovanjem lahko pride do moten in napak. Detekcija, možni vzroki in načini odprave
so opisani v spodnji tabeli.

Koda Tip napake Razlog Rešitev

OUt1
IGBT Ph-U

napaka 1. čas pospeševanja je 
prekratek.
2. kriv IGBT modul.
3. Motnja, ki jo povzročajo 
motnje.
4. Ozemljitev ni pravilna.

1. Povečati zagonski čas.
2. Zaprosi za pomoč.
3. Preverite zunanjo opremo in 
odpravo motenj.

OUt2
IGBT Ph-V

napaka

OUt3
IGBT Ph-W

napaka

OC1
Prevelik tok pri
pospeševanju

1.Zagonski čas je prekratek.
2.napetost omrežja je 
prenizka.
3. Moč pretvornika je 
prenizka.

1. Povečanje zagonski čas.
2. Preverite napajanje.
3. Izberite močnejši  pretvornik.

OC2
Prevelik tok,

med zaviranjem

1. Zaviralni čas je prekratek.
2. Navor obremenitve 
vztrajnosti je velik.
3. Moč pretvornika je 
prenizka.

1. Povečajte zaviralni čas.
2. Vgradite zaviralno enoto.
3. Izberite močnejši pretvornik.

OC3
Prevelik tok pri
stalni hitrosti

vožnje

1. Prehodna obremenitev.
2. korene napetost omrežja je
prenizka.
3. Moč pretvornika je 
prenizka.

1. Znižajte obremenitev .
2. Preverite napetost napajanja.
3. Izberite močnejši pretvornik.

OV1
Prenapetost pri

pospešku

1. Vhodna napetost je 
nenormalna.
2. V teku motorja so nenadne 
izgube moči.

1. Preverite napajanje.
2. Izogibajte se ponovnemu 
zagonu po zaustavitvi..

OV2
Prenapetost, ko

je pojemek

1. Zaviralni čas je prekratek.
2.Vztrajnost bremena je 

velika.
3.Moč pretvornika je prenizka.

1. Povečajte zaviralni čas.
2. Vgradite zaviralno enoto.
3. Preverite napajanje.

OV3

Prenapetost, ko
je vožnja

konstantne
hitrosti

1. Neobičajne spremembe 
vhodne napetosti.
2.Vztrajnost bremena je 
velika.

1. Namestite vhodno dušilko.
2. Vgradite zaviralno enoto.

UV
Nizka DC
napetost

1. Napetost omrežja je nizka. 1. Preverite napetost omrežja

OL1 preobremenitev

1. Napetost napajanja je 
prenizka.
2. Motorne nastavitve 
nazivnega toka, so napačne.
3. Motor je zavrt ali 
preobremenjen.
4. Moč motorja je prevelika.

1. Preverite moč napajalnega 
voda
2. Resetirajte nazivni tok motorja
3. Preverite obremenitve in 
nastavitev navora
4. Izberite ustrezen motor.

OL2
Inverter

preobremenjen

1.Pospešek je prehiter.
2. Po nastavite delujoč motor.
3.Napetost napajanja je 
prenizka.
4.Obremenitev je prevelika.

1. Povečajte zagonski čas.
2. Izogibajte se ponovnemu zagon
po zaustavitvi.
3. Preverite   napetost 
napajalnega voda.
4. Izberite inverter z večjo močjo.

OL3
Opozorilo

preobremenitve
Pretvornik javlja predalarm 
preobremenitve

1. Preverite motor
2. Preverite točko nastavitve 
predalarma

SPI Izpad faze
Izpad faze napajalnega 
tokokroga (R, S, T)

 Preverite napajanje.

SPO
Izpad izhodna

stopnja

U, V in W prekinitev 
obremenitve (ali hudo 
asimetrično trifazno breme).

1. Preverite izhodno porazdelitev.
2. Preverite motor in kabel.

OH1
 Pregretje

Napajalnega
dela

1.  preobremenitev 
frekvenčnega pretvornika.
2. Obstaja neposreden ali 
posreden Kratek stik med 
izhodom 3 faze.
3. Zamašitev zračnega kanala
ali okvara ventilatorja. 
4. Temperatura okolja je 
previsoka.

1. odpravite preobremenitev.
2. Kontrola ožičenja.
3. Očistiti hladilni kanal ali 
zamenjati ventilator.
4. Nizka temperatura.
5. Pokličite servis.

OH2
Pregretje

IGBT

EF Zunanja napaka
S1: Zunanja napaka Vhoda v 
veljavo.

1. Preverite zunanji vhod naprave.

CE
Napaka

komunikacije
1.Hitrost prenosa je napačna.
2. komunikativna napaka.

1. Nastavite pravilno hitrost 
prenosa.

ItE
Napaka

zaznavanja toka
1. Napaka na kontrolni plošči

1. Preveriti kontakte kontrolne 
plošče
2. Zamenjati kontrolno ploščo
3. Kličite servis

tE
Napaka

samodejne
nastavitve

1. Moč pretvornika in moč 
motorja nista kompatibilna
2. Nastavljena moč motorja ni
enaka dejanski
3. Velika razlika med 
standardnimi in zaznanimi 
parametri motorja.
4. Prekoračen čas

1. Zamenjati pretvornik
2. Nastavite nazivne parametre 
pretvornika.
3. Razbremenite motor
4. Preverite priključitev motorja.
5. Preverite zgornjo mejo 
frekvence.



Koda Tip napake Razlog Rešitev

EEP
EEPROM
napaka

1. napaka EEPROM.
1. Pritisnite STOP / RST za 
ponastavitev.
2. Pokličite servis.

PIDE
PID  napaka

povratne zanke
1.  prekinjena povezava.
2. Okvara senzorja.

1. Preverite PID povezavo.
2. preverite senzor.

OL3
Prevelik navor

motorja

1.Pospešek je prehiter.
2. Ponastavite delujoč motor.
3.Napetost napajanja je 
prenizka.
4.Obremenitev je prevelika.

1. Povečanje zagonski  čas.
2. Izogibajte se ponovnemu 
zagonu po zaustavitvi.
3. Preverite napetost napajalnega 
voda.
4. Izberite frekvenčni z večjo 
močjo.
5. Nastavite Pb.11.

bCE
Napaka

zaviralne enote
1. Okvara zaviralne enote
2. Okvara zaviralnega upora

1. Preverite zaviralno enoto
2. Zamenjajte zaviralni upor

ETH1
ETH2

Napaka proti
ozemljitvi

1. Izhodne sponke pretvornika
so kratko sklenjene na maso
2. Napaka kontrolne plošče

1. Preverite priključitev motorja
2. Zamenjajte kontrolno ploščo

dEu
Napaka
razmerja
vrtljajev

Obremenitev je prevelika ali 
zablokiran motor

1. Preverite rotor motorja
2. Preverite pravilnost nastavljenih
parametrov
3. povečajte čas zaznavanja 
vrtljajev

PCE
Napaka

tipkovnice

1. Napačno priključena 
tipkovnica
2. Predolga povezava do 
tipkovnice
3. Pokvarjena tipkovnica ali 
kontrolna plošča

1. Preverite priključitev
2. Skrajšati dolžino kabla
3. Zamenjati tipkovnico ali 
kontrolno ploščo

DNE
Napaka
prenosa

parametrov

1. Napačno priključena 
tipkovnica
2. Predolga povezava do 
tipkovnice
3. Pokvarjena tipkovnica ali 
kontrolna plošča

1. Preverite priključitev
2. Skrajšati dolžino kabla
3. Zamenjati tipkovnico ali 
kontrolno ploščo.
4. Obnovite podatke v tipkovnici

LL
Opozorilo pod
obremenitve

Pretvornik javlja pred alarm 
pod obremenitve

1. Preverite motor
2. Preverite točko nastavitve pred 
alarma

Več informacij najdete v originalnih navodilih, ki so 
priložena izdelku.
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